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• Motivation

• VieVS – Anwendung & Programmaufbau

• Was ist neu?

• Berechnung der Laufzeitverzögerung τ

• Wie gut sind die Ergebnisse?

• Das kann VieVS 

• Das wird VieVS können/Pläne

INHALT
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Vorher: ‐ Occam (Fortran)

‐ viele nicht mehr benötigte Modelle 
& Parametrisierungen etc.

Ziel: ‐ aktuelle Modelle, Übereinstimmung 
mit IERS Konventionen, Steigerung 
der Genauigkeit (Ableitungen, 
delay‐Modell)

‐ benutzerfreundliche Handhabung 
(Matlab mit graf. Oberfläche)

MOTIVATION
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GW 09VieVS ‐ ANWENDUNG

Ordnerstruktu
r

zu prozessierende Datenfiles 
auswählen
Einstellungen / Modelle

vievs.m
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GW 09VieVS ‐ PROGRAMMAUFBAU

vie_setup

vie_init

vie_mod

vie_lsm

vie_glob plots

GUI ‐ Einstellungen

Daten einlesen (ngs‐
file, TRF, CRF)

Theoret. Delay & 
partielle Ableitungen

Ausgleich  lsm.opt

Ergebnisse, zusätzl. 
Lösungen

vievs.m

Poster: Spicakova et al.
VIEVS: VLBI‐SOFTWARE ZUR BESTIMMUNG DER ERDROTATION UND GEODYNAMISCHER 

PARAMETER
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• CIO‐basierte Transformation GCRS  TRS 
(Verwendung des NRO) lt. Kap. 5 der IERS 
Konventionen 2003/2009

• Berechnung der geometrischen Laufzeitverzögerung 
im SSB; saubere Transformationen zwischen TRS, 
GCRS und SSB.

vie_mod (1)

CIO  … Conventional International Origin
GCRS … Geocentric Celestial Reference System
TRS … Terrestrial Reference System
NRO … Non Rotating Origin
SSB … Solar System Barycenter

CIO  … Conventional International Origin
GCRS … Geocentric Celestial Reference System
TRS … Terrestrial Reference System
NRO … Non Rotating Origin
SSB … Solar System Barycenter
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GW 09BERECHNUNG τ

TRSGCRS bPNRWb ⋅=

Geocentric Celestial Reference System

ITRS

SSB

International Terrestrial Reference System

GCRS

Lorentztransformation
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Lorentztransformation

Solar System Barycenter

Quelle
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• CIO‐basierte Transformation GCRS  ITRS 
(Verwendung des NRO) lt. Kap. 5 der IERS 
Konventionen 2003/2009 

• Berechnung der geometrischen Laufzeitverzögerung 
im SSB; saubere Transformationen zwischen TRS, 
GCRS und SSB.

• Hinzunahme der relativistischen Korrekturen bei der 
Berechnung der partiellen Ableitungen

• Berücksichtigung des gravitativen Einflusses der 
Planeten unseres Sonnensystems

vie_mod (2)
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GW 09EINFLUSS DER PLANETEN

1 pikoSekunde (10‐12) 

Beobachtungen

Δτ , 12. Sept. 2005, 24h
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GW 09Ergebnisse ERP CONT 08
[Calc/Solve Lösung:  Dan MacMillan]
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GW 09Spektren Polbewegung

[GPS‐Lösung: Steigenberger et al. 2006]
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GW 09Variation der Basislinie
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GW 09QUALITÄTSVERGLEICH
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• Mit VieVS wurde ein neues VLBI Auswerteprogramm
entwickelt, das den Anforderungen der modernen VLBI 
entspricht.

• Durch den modularen Aufbau und flexible Lösungsansätze ist 
VieVS für Kombinationen u. Vergleiche mit anderen 
geodätischen Weltraumverfahren bestens geeignet. 

• Mit der sauberen Trennung unterschiedlicher 
Referenzsysteme wurden Voraussetzungen zur Auswertung 
von Messungen zu finiten Zielen (z.B.: Raumschiffe, Satelliten) 
geschaffen.

• Berechnung von subtäglichen ERP für CONT08 und Vergleich 
mit einer weiteren VLBI Lösung.

• Vergleich der Wiederholbarkeit der Basislinienlänge mit dem 
Vorgängerprogramm Occam.  

ZUSAMMENFASSUNG
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• weitere Tests / Vergleich auf Basislinienebene + 
partielle Ableitungen

• Übernahme des neuen VLBI Datenformats  (NetCDF) 
lt. IVS WG4

• Globallösung auf Normalgleichungsbasis (s. Poster)

• Verwendbarkeit für Weltraum‐VLBI (D‐VLBI, 
Phasenlösung) 

Schnittstelle kin. & dyn. Referenzsysteme

• Kalman Filter

• vie_sched

PLÄNE
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‐Projekt SCHED2010: 
Entwicklung optimaler Planungsstrategien für VLBI 
2010

vie_sched

SKED uniform sky

[Grafik: Wresnik 2009]

http://ivscc.gsfc.nasa.gov/pipermail/ivsmail/2009/001036.html


