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Motivation

VieVS — Anwendung & Programmaufbau
Was ist neu?

Berechnung der Laufzeitverzogerung t
Wie gut sind die Ergebnisse?

Das kann VieVS

Das wird VieVS konnen/Plane



Vorher: - Occam (Fortran)

- viele nicht mehr benotigte Modelle
& Parametrisierungen etc.

Ziel: - aktuelle Modelle, Ubereinstimmung
mit IERS Konventionen, Steigerung
der Genauigkeit (Ableitungen,
delay-Modell)

- benutzerfreundliche Handhabung
(Matlab mit graf. Oberflache)
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VIEVS: VLBI-SOFTWARE ZUR BESTIMMUNG DER ERDROTATION UND GEODYNAMISCHER

N Theoret. Delay &
partielle Ableitungen

> Ausgleich = Ism.opt
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 ClO-basierte Transformation GCRS = TRS
(Verwendung des NRO) It. Kap. 5 der IERS
Konventionen 2003/2009

e Berechnung der geometrischen Laufzeitverzogerung
im SSB; saubere Transformationen zwischen TRS,

GCRS und SSB.

ClO
GCRS
TRS
NRO
SSB

Conventional International Origin
Geocentric Celestial Reference System
Terrestrial Reference System

Non Rotating Origin

Solar System Barycenter
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International Terrestrial Reference System Solar System Barycenter

bGCRS = PNRW - bTRS

Geocentric Celestial Reference System
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Lorentztransformation

Lorentztransformation ‘
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ClO-basierte Transformation GCRS = ITRS
(Verwendung des NRO) [t. Kap. 5 der IERS
Konventionen 2003/2009

Berechnung der geometrischen Laufzeitverzoégerung
im SSB; saubere Transformationen zwischen TRS,
GCRS und SSB.

Hinzunahme der relativistischen Korrekturen bei der
Berechnung der partiellen Ableitungen

Berlcksichtigung des gravitativen Einflusses der
Planeten unseres Sonnensystems
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[Calc/Solve Losung: Dan MacMillan]
0.5 I I I I

il Il-h]lf h}lh ﬁ»', ﬂf’;!ﬁlﬂ,ﬁ“f [‘f { iy ¥ L“}" {.Ifh kﬁﬁlw‘ r}l\Ih _
| i

Xpol [mas]

10 12 14 16 18 20 22 24 26 28

10 12 14 16 18 20 22 24 26 28

dUT1 [ms]
=

|—VieVS
| | | |
10 12 14 16 18 20 22 24 Calc/Solve
Aug. 2008 [d]




VIHG

Polbewegung
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Wiederholbarkeit der Basislinienlange, CONTO8
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Mit VieVS wurde ein neues VLBI Auswerteprogramm
entwickelt, das den Anforderungen der modernen VLBI
entspricht.

Durch den modularen Aufbau und flexible Losungsansatze ist
VieVS fur Kombinationen u. Vergleiche mit anderen
geodatischen Weltraumverfahren bestens geeignet.

Mit der sauberen Trennung unterschiedlicher
Referenzsysteme wurden Voraussetzungen zur Auswertung
von Messungen zu finiten Zielen (z.B.: Raumschiffe, Satelliten)
geschaffen.

Berechnung von subtaglichen ERP fir CONTO8 und Vergleich
mit einer weiteren VLBI Losung.

Vergleich der Wiederholbarkeit der Basislinienlange mit dem
Vorgangerprogramm Occam.



weitere Tests / Vergleich auf Basislinienebene +
partielle Ableitungen

Ubernahme des neuen VLBI Datenformats (NetCDF)
It. IVS WG4

Globallosung auf Normalgleichungsbasis (s. Poster)

Verwendbarkeit fir Weltraum-VLBI (D-VLBI,
Phasenlosung) NM/CT

- Schnittstelle kin. & dyn. Referenzsysteme
Kalman Filter
vie_sched



~ LLIF -Projekt SCHED2010:
Entwicklung optimaler Planungsstrategien fiir VLBI

niform sky
[Grafik: Wresnik 2009]
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 http://ivscc.gsfe.nasa.gov/pipermail/ivsmail/2009/001036.html




