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Sonsuz planlama ufku

e Planlama kisa donemli oldugunda sondan basa ¢ozim
e Planlama ufkunun onemi
@ Sonsuz planlama ufku

o Iindirgeme carpani ()
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Stokastik Problemler icin Bellman Denklemi

V*(s) < minE{IC] + aV*(s')}

s)@m;n{Zp;i* +a25a,v* }
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Bir Ornek

Bir ciftci her ekin doneminden once topragi kimyasal bir
analize tabi tutmaktadir. Analiz sonucunda topragin tarim igin
“iyi”, “orta" ya da “kotl” durumda oldugu ortaya
cikmaktadir. Donem icindeki faktorlerle birlikte donem sonuna
kadar topragin durumunun degisme ihtimali de mevcuttur. Bu
olasiliklar ve gerceklestikleri taktirde ciftcinin elde edecegi
gelir, P ve R matrislerinde verilmektedir. Ciftcinin topragi
gubreleyerek zenginlestirme sansi da mevcuttur. Bu durumda
P ve R matrisleri degiserek P' ve R" matrislerine
donusmektedir. indirgeme faktortuiniin 0,6 oldugunu varsayarak
problemi dinamik programlama yontemiyle sonsuz planlama
ufku icin ¢ozlnuz.
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Bir Ornek

0,2 0,5 0,3 76 3
p=( o 0,55 05 R=[005 1
0o 0 1 00 —1
0,3 0,6 0,1 6 5 —1
P=| 01 06 03 R=[74 o0
0,05 0,4 0,55 6 3 —2
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Cozmeden Once

@ Problemin asamalari, dénemler(karar periyodlari)'dir.
e Kararlar, her donem gubreleme yapilip yapilmayacagidir.

@ Her donem basinda topragin durumu ise sistemin
durumlaridir.
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@ Geriye yineleme yontemiyle problemimizi ¢oziiyoruz.

@ Sonsuzdan basladigimizi ve geriye dogru problemimizi
cozdigumuzl varsayiyoruz.

o llk iterasyonda son donem ne kadar uretim yapilacagini
kararlastiriyoruz. Onceki donemlerin gecmis oldugunu
dusuntlyoruz.

@ Bir onceki donemden nasil toprak devredildigini
bilmiyoruz. Dolayisiyla olasi her durum igin, olasi
kararlarimizi inceliyoruz. Deger fonksiyonlari kararh hale
gelene kadar islemi surduruyoruz.
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0,2%7+4+0,5%¥6+0,3%x3=5,3*
V*(i) = max =53

0,3%6+0,6+5+0,1x(-1)=4,7

0x0+0,5%x5+0,6x1=3
V*(0) = max =3,1

0,1x7+0,6%«4+0,3x0=3,1*

0%x0+0%x0+1x%(-1)=-1
V*(k) = max —0,4

0,05%6+ 0,4 %3+ 0,55 (—2) =0,4"
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(0,2%7+0,5%6-+0,3%3)+0,6%(0,2%5,3+0,5%3,1+0,3x0,4)
=6,94*

V* (i) = max ’
(0,3%¥6+0,6+5+0,1%(—1))4+0,6%(0,3%5,3+0,6%3,1+0,1x0,4)
=6,79

— 6,94
(0%x0+0,5%5+0,5%1)+0,6+(0%53+0,5%3,1+0,5x0,4)

. — 4,05

V7 (o) = max
(0,1%7+0,6+4-+0,3%0)+0,6%(0,15,3+0,6%3,1+0,3x0,4)
= 4,60*

= 4,60
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(0%x0+0%x0+1%(—1))+0,6*(0%53+0x3,1+1x%0,4)
. — 0,76
V¥ (k) = max
(0,05 %6+ 0,4 %3+0,55 % (—2)) + 0,6 % (0,05 % 5,3 +0,4%3,1+0,55 0, 4)

=1,44*

=1,44
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V()

7,77

5,43

(0,2%7+0,5%6-+0,3%3)+0,6%(0,2%6,94+0,5%4,60+0,3 *1,44)
=7,77*
(0,3%6+0,6%5+0,1%(—1))+0,6%(0,3%6,94+0,6%4,60+0,1x1,44)

=7,69

(0%0+0,5%5+0,5%1)+0,6%(0%6,04+0,5%4,60+0,5x 1, 44)
=4,81
(0,1%7+0,6%4+0,3%0)+0,6x(0,1%6,94+0,6%4,60+ 0,3« 1,44)

=5,43*
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(0%0+0%0+1%(—1))+0,6%(0x6,94+0x4,60+1x1,44)
=0,14
(0,05 %6+ 0,4 %3+ 0,55 % (—2)) + 0,6 % (0,05 * 6,94 + 0,4 * 4,60 + 0, 55 « 1, 44)

=2,10*

Il

N
=
©
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V()

8,26

5,92

(0,2%74+0,5%6+0,3%3)+0,6%(0,2%7,77+0,5%5,43 + 0,3 %2, 10)
=8,26"
(0,3%x6+0,6%5+0,1%(—1))+0,6%(0,3%x7,77+0,6x5,43+0,1=2,19)

=8,18

(0%0+0,5%5+0,5%1)+0,6% (07,77 +0,5%5,43 + 0,5 2, 19)
=5,29
(0,1%7+0,6%4+0,3%0)+0,6x(0,1%7,77+0,6%5,43+0,3 *2,19)

=5,92*
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(0%04+0%0+1%(—1))+0,6x(0x7,77+0x5,43+1x%2,19)
=0,31
(0,05 %6+ 0,4 %3+ 0,55 % (—2)) + 0,6 % (0,05 % 7,77 + 0,4 * 5,43 + 0, 55 * 2, 19)

=2,66*

2, 66
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V()

8,54

6,21

(0,2%7+0,5%6-+0,3%3)+0,6*(0,2%8,26+0,5%5,02+0,3 * 2, 66)
= 8,54*
(0,3%6+0,6%5+0,1%(—1))+0,6(0,3%8,26+0,6x5,02+ 0,12, 66)

= 8,47

(0%0+0,5%5+0,5%1)+0,6%(0*8,26+0,5%5,02+0,5 x 2, 66)
=5,57
(0,1%7+0,6%4+0,3%0)+0,6x(0,1%8,26+0,6%5,92+ 0,3 *2,66)

=6,21*
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(0%x0+0%x0+1%(—1))+0,6(0%8,26+0%5,92+1x2,66)
=0,60
(0,05 %6+0,4%3+0,55 % (—2)) + 0,6 % (0,05 % 8,26 + 0,4 % 5,92 + 0, 55 2, 66)

=2,05*

2,95
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@ Problemin ¢oziimiinde, son iterasyonda verilen kararlar
optimal kabul edilir. Onceki iterasyonlarda (asamalarda)
farkh kararlar verilse de, son asamada ne karar verdiysek o
karar karar verici sonsuza kadar kullanmali denir. Bizim
problemimizde, toprak iyi durumdaysa guibreleme
yapilmamali, orta ya da kotu durumdaysa glibreleme
yapilmalidir.
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Ders Bitti!

Bir sonraki derste goriismek lzere...

Dr. Mustafa Cimen
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